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,0Od 40 lat, innowacja, doktadnosc oraz poszukiwanie wydajnosci
to stowa kluczowe skfadajgce sie na wizje naszej firmy. Mecalac
Skupia sie na maszynach przeznaczonych na place budowy XXI
wieku. Z uwagi na fakt, ze specyfika kazdej pracy jest inna, roznig
sie takze towarzyszace jej ograniczenia oraz z uwagi na kulture,
ktdra jest charakterystyczna dla danego paristwa, tworzymy
maszyny idealne dla dzisiejszych wyzwan. Nasze maszyny tworzone
sg przez ludzi i dla ludzi! Jestesmy dumni z tego, ze jestesmy -
innowatorami, ktdrzy przekraezaja granice celow naszych klientow.”

iy — = Alexandre Marchetta . : .

Prezes
Groupe Mecalac
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OBNIZENIE SRODKA

CIEZKOSCI,
PO PROSTU
REWOLUCYJNE!

-

Potaczenie zalet koparek kotowych

i koparek gasienicowych przyniosto
unikalne rozwigzanie Mecalac,
taczace mobilnosé, wszechstronnosé,
stabilnosé, dostepnosé, fatwosé
prowadzenia dla uzytkownika, moc
podnoszenia i rentownosé.

To jest seria MWR.



MECALAC WPROWADZA
INNOWACJE I OFERUJE
PANSTWU MOZLIWOSC
OBEJRZENIA FILMOW
VIDEO

To tatwe - wszystko, co musza
Panistwo zrobi¢ to zeskanowac
kody QR znajdujace sie na
stronach broszury za pomoca
smartfona, aby uzyskac¢ dostep
do tresci video.

Jesli nie majg Panistwo aplikacji
skanujacej, moga Parnstwo
pobra¢ skaner kodu QR z
AppStore lub Google Play.

£ Available on the
« App Store

" Google play

7-9-11
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PROJEKTOWANIE
KONSTRUKCJI: SILNY I
STRATEGICZNY ELEMENT
TOZSAMOSCI MECALAC

»,Nasza sita? Oferowanie kazdemu klientowi
najskuteczniejszego rozwigzania. Gteboka
analiza procesu pracy uzytkownikow,
pozwala nam na uzyskanie wtasciwej
przemystowej i wszechstronnej odpowiedzi
na ich zapotrzebowanie. Takie podejscie
pozwala nam oferowac jeszcze lepiej
wyposazone maszyny w oparciu o
rzeczywiste potrzeby danego miejsca
pracy. W firmie Mecalac projektowanie
byto zawsze wazng czescig procesu
tworzenia. Jest to silny i strategiczny
element tozsamosci naszej marki i
produktéw i nie ogranicza sie wytacznie do
estetyki. Konstrukcja naszych maszyn jest
funkcjonalna i bezpieczna. taczy ergonomie
z gltadkimi liniami optywowymi.”

Patrick Brehmer,

Szef Marketingu,
Zarzadzanie produktami

i projektowanie konstrukcji

EKSKLUZYWNA KONCEPCJA
UNIKALNE ROZWIAZANIE

Dzieki obnizeniu Srodka ciezkosci
nowej konstrukcji MWR w stosunku
do swoich konkurentéw, firma
Mecalac rewolucjonizuje o 100%
Swiat koparek kotowych.

Konsekwentnie na wszystkich poziomach: od
stabilnosci do dostepnosci, poprzez bezpieczenstwo i
mobilnos¢ ,na wszystkich terenach” maszyna zyskuje
na rownowadze i sile, bez utraty swoich pierwotnych
cech.

MWR jest osiggnieciem nowej koncepciji i rezultatem
potaczenia wiedzy eksperckiej firmy Mecalac, zardwno
odnosnie koparek kotowych, jak i ggsienicowych.

Jej konstrukcja zostata opracowana tak, aby
odpowiedzie¢ na bardzo wymagajgce i ztozone
specyfikacje techniczne, ktore firmie Mecalac udato
sie wdrozy¢ w jednej, unikalnej maszynie. Wynik:
maszyna o proporcjach XS i sile podnoszenia XL,
uniwersalna i bardzo stabilna.

Ponadto, konstrukcja 9MWR korzysta z najnowszych
wewnetrznych i zewnetrznych, opatentowanych
technologii firmy Mecalac (wysiegnik przegubowy
z bocznym tamaniem, zespolenie sitownikdw,
szybkoztacze CONNECT, centralny przetacznik trybu
roboczego, funkcja ,regulacji predkosci”).

NAGRODA 2016

Mecalac zdobywa Nagrode za Konstrukcje w ramach
2016 Innovation AWARDs / Nagréd Innowacyjnych
2016 roku/na wystawie Swiatowej BAUMA za nowag
koncepcje koparek kotowych: MWR.

“ﬁ 3'
@\umn
Innovation Award 2016



KOPARKI KOLOWE KOPARKI GASIENICOWE

Mobilnos¢ 3

Wszechstronnos$é . °
Autonomia U °
tatwos$é prowadzenia dla uzytkownika . i
Zdolnos¢ do pracy w kazdym terenie . °
Bezpieczenstwo ° °
katwos¢ wchodzenia . °
Stabilnos¢ . °

O

OBEJRZYJ FILM

7-9-L/MWR
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PRZYJAZNAD
UZYTKOWNI

Optymalizacja bezpieczenstwa dla
operatora, jak rowniez dla zespotu
pracownikow, zaré6wno miejskich

jak i podmiejskich placéw budowy:

¢ obstuga serwisowa z poziomu gruntu

¢ blokada oscylacyjna za pomoca pedatu hamulca i joysticka
® mniejsza wysokos¢ dostepu

e doskonata zwartos¢

¢ opcjonalne zintegrowane i zautomatyzowane kamery

¢ doskonata widocznos$é
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PRZYJAZNA DLA UZYTKOWNIKA

LATWOSC OBSLUGI
DLA OPERATORA

TRYB pARKOWANIA' pRACY Dzieki tej wunikalnej wyjatkowosci, wszystko

mozna zrobi¢ natychmiast, wybierajac pozadanag

LUB TRYB DROGOWYW konfiguracie. Gwarantuje to bezbtedne i ultra

JEDNYM pOJEDYNCZYM bezpieczne poruszanie sie na placach budowy,
pozostawiajgc  kierowcy swobode spokojnego

PRZELACZNIKU- skupienia sie na pracy i przejecia petnej kontroli nad
maszyna.

Dzieki unikalnemu centralnemu
selektorowi, kierowca moze
przefaczy¢ sie na tryb drogowy

lub tryb parkowania pojedynczym
ruchem, oszczedzajac w ten sposob
od 7 do 10 manipulac;ji.



PRZYJAZNA DLA UZYTKOWNIKA

CONNECT -PRZYLACZONY
DO UNIWERSALNOSCI

W CELU UCZYNIENIA SWOICH
MASZYN CORAZ BARDZIEJ
BEZPIECZNYMI I BARDZIEJ
UNIWERSALNYMI, MECALAC
WPROWADZA CONNECT, SWOJE
OPATENTOWANE SZYBKOZACZE,
ZNAKOMITE ZE WZGLEDU NA
SWOJUA LEKKOSC, INTEGRACJE,
LATWOSC OBSLUGI DLA
UZYTKOWNIKA, ODWRACALNOSC
I DOSKONALE BEZPIECZENSTWO.

Kontrola z kabiny eliminuje ryzyko odtgczenia od narzedzia
przy podtgczeniu lub w trakcie pracy. Posiada system detekdji,
informujgcy kierowce o niepoprawnym zamocowaniu narzedzia
(za pomoca sygnatow wizualnych i dzwiekowych). System ten jest
odwracalny i wyposazony w funkcje automatycznej kompensacii
luzu, sprawigjgc, ze szybkozilgcze CONNECT to najlepsze

pofaczenie urzadzenie z maszyna.
I z 5 I
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PRZYJAZNA DLA UZYTKOWNIKA

DAZENIE DO
PROSTOTY
NAPEDZANASZE
BADANIA

DZIEKI SWEJ CALKOWICIE
PRZEPROJEKTOWANEJ ERGONOMII
WEWNETRZNEJ I ZEWNETRZNEJ I
UNIKALNEMU INTERFEJSOWI CZLOWIEK-
MASZYNA, MWR REPREZENTUJE NOWY
SPOSOB INTERAKCJI Z POJAZDAMI
BUDOWLANYMI, KTORY tACZY
DOSTEPNOSC I BEZPIECZENSTWO.

Kazde dziatanie operatora jest uproszczone i daje wieksze bezpieczeristwo w
miejscu pracy. Kluczem do sukcesu firmy Mecalac jest podejscie do innowacji,
w ktérym ,mniej znaczy wiecsj”.

7-9-L/MWR






PRZYJAZNA DLA UZYTKOWNIKA

LATWE

WCHODZENIE
I SCHODZENIE

DZIEKI OBNIZONEMU
SRODKOWI CIEZKOSCI
MASZYNY, KABINA JEST
DOSKONALE DOSTEPNA
DLA OPERATORA,

BEZ WYKONYWANIA
ZBYTNIEGO WYSILKU

LUB PODEJMOWANIA
JAKIEGOKOLWIEK RYZYKA.

Kabina jest o 20% nizsza w poréwnaniu do
konkurencyjnych  produktdw na rynku wiec teraz
wchodzenie i wychodzenie z pojazdu wymaga znacznie
mniej wysitku i jest dodatkowo utatwione przez dodanie
stopnia, ktéry zostat doskonale wtaczony do konstrukcii
maszyny.

Jeden maty krok dla cztowieka, jeden wielki skok dla
bezpieczenstwa w miejscu pracy.






PRZYJAZNA DLA UZYTKOWNIKA

NAPELNIANIE

ZBIORNIKA PALIWA

BEZWYSILKU

ZBIORNIK JEST NIEZWYKLE
LATWO DOSTEPNY, PONIEWAZ
ZNAJDUJE SIE NAPODWOZIU NA
ODPOWIEDNIEJ WYSOKOSCI.

Obnizenia srodka ciezkosci i dolne potozenie zbiornika paliwa o
zwiekszonej pojemnosé, oznacza dla operatora lub kierownika floty,
ze nie musi on juz wykonywa¢ zadnych operacji ha wysokosci.
W przeciwienstwie do wiekszosci innych koparek, w ktdérych ciagle
montuje sie zbiornik paliwa w gérnym nadwoziu, napetnianie
maszyny MWR jest zaréwno proste, jak i bezpieczne. Wychodzimy
z zatozenia, ze codzienna obstuga maszyny powinna by¢ zawsze
wolna od ryzyka.




N
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OPTYMALNE
DZIALANIE

Maszyny MWR sa wyposazone w liczne parametry
techniczne dla optymalnego zarzadzania budowa
na wszystkich typach terenu.

* naturalne wywazenie

e zdolnos¢ do dziatania w kazdym terenie
® zwrotnoscé

® zwinnos$¢é

o zwartosc

® moc podnoszenia







CHARAKTERYSTYKA DZIALANIA

NATURALNE
WYWALZENIE

NOWEMASZYNYMWR |
KORZYSTAJA ZE STABILNOSCI
360° WEDLUG NORMYISO: _
OZNACZATO, ZE STABILNOSG
URZADZENIA POZOSTAJE TAKA
SAMA, NIEZALEZNIE OD KATA
OBROTU NADWOZIA.

Podnoszenie, umieszczanie, przesuwanie, wytadowywanie
... wszystko bez ruchu. Nowe maszyny MWR przeksztatcaja
logistyke miejsca pracy dzieki swej niesamowitej stabilnosci,
w kazdej pozycji i w kazdym terenie. Niezaleznie od
warunkow, utrzymujg réwnowage zarowno podczas
przemieszczania sie pomiedzy budowami, jak réwniez
podczas poszczgdlnych faz pracy. Daje im to zdolnos¢
podnoszenia fadunku w zakresi 360°, co jest niezwyktym
osiggnieciem.




CHARAKTERYSTYKA DZIALANIA

PRZESWIT
NAD
GRUNTEM

OBNIZONY SRODEK
CIEZKOSCI NIE MAWPLYWU
NAWYSOKOSC PRZESWITU
OD PODLOZA, CO STANOWI
PARADOKS WEASCIWY
WYLACZNIE DLAMASZYN
MECALAC.

W celu zagwarantowania maszynie mobilnosci,
pomimo nierownomiernosci gruntu, maszyna utrzymuje
wystarczajgca wysokosé, aby unikna¢ tarcia i ryzyka
uszkodzenia podwozia.




CHARAKTERYSTYKA DZIALANIA

ZWROTNOSC
I ZWARTOSC

Nowe maszyny MWR moga by¢
wyposazone w 4 Kkofta skretne, co
pozwala na zwrot praktycznie w miej-
scu i skuteczne pokonanie wszelkich
przeszkaéd.

Cel: zapewnienie maksymalnej mobil-
nosci w waskich przestrzeniach.

2.5 RAZY
BARDZIEJZWARTA
NIZ KLASYCZNA
KOPARKA




ZWINNOSC MOBILNOSC ZWARTOSC W PRACY

Skutecznosc ruchu Najlepsza manewrowos¢ w sfuzbie bezpieczenstwa

Przy ograniczonym polu manewru Tryb ,psiego chodu” pozwala MWR wyjs$¢ z kazdej sytuagji. Dzigki wymiarom XS, obrotowi wiezy o 360 ° i wyjgtkowemu
maszyna MWR to mocny sprzymierze- wysunieciu  wysiegnika, maszyny MWR wymagaja tylko
niec. Doskonale zintegrowane tamanie jednego pasa jezdni w obszarze miejskim, aby wykonywaé
$rodkowej czesci wysiegnika oraz jego swoje zadania, zachowujac w ten sposéb bezpieczenstwo

trzyczesciowy uktad umozliwiajg prace pieszych i kierowcow.

poza obrysem maszyny. j
# ) /|

MAKSYMALNA KOMPAKTOWOSC

dla minimalnej masy

Kompaktowos$é zapewnia 100% wydajnosci i 100% funkcjo-
nalnosci, zmniejszajac w ten sposdb wptyw miejskich placow
budowy na srodowisko.

7-9-L/MWR



CHARAKTERYSTYKA DZIALANIA

MOC

PODNOSZENIA
& AMPLITUDA




BEZKONKURENCYJNA ZWARTOSC /
WSKAZNIK UDZWIGU:

Unikalna architektura nowych koparekMWR sprawia, ze te silne i
precyzyjne maszyny moga podnosi¢ ciezar do 3 ton, do 3 metrow
i zasiegu 360 °!

AMPLITUDA

Wyposazone w tyzke tadowarkowa lub widty paletowenowe maszyny
MWR pozwalajg na niezwykly zasieg amplitudy w zakresie dodatnim
przy roztadunku lub ujemnym przy roztadunku.




CHARAKTERYSTYKA DZIALANIA

OD WIELOFUNK-
CYJNOSCIDO
NIEZALEZNOSCI

WIEDZA EKSPERCKA RODZI TFER
SIE Z DOSWIADCZENIA. NASZA

WIEDZA SPECJALISTYCZNA

OPIERA SIE NA SILNYM
PRZEKONANIU, IZ
KORZYSCI NIE MOGA
ISTNIEC W ODERWANIU OD
PROSTOTY UZTKOWANIA
WIELOFUNCYJNOSCL.

Niezaleznie od rodzaju pracy, oferujemy najlepsza
widocznosé, sterownosé i swobode na kazdym terenie
budowy.




DUZA
AMPLITUDA

OBCIAZENIE
STATYCZNE

UNIKALNAWYSOKOSC
PODNOSZENIA PONAD
PRZESZKODAMI

7-9-L/MWR



USLUGI

WYDAJNOSC,,
RENTOWNOSC,
ZYWOTN osc ORYGINALNE SRODKI 4@

ODKRYJ NASZE USLUGI SMARNE MECALAC PREMIUM

Stosowanie olejow i smarow Mecalac premium
zapewni Twojej maszynie:

¢ Wydtuzong zywotnos¢ maszyny

® Przedtuzong gwarancje i wigksze interwaty
wymiany oleju

¢ \Wydajnosé w kazdych warunkach pogodowych

MY MECALAC
CONNECTED SERVICES

Aby zoptymalizowaé wykorzystanie swoich
maszyn, MECALAC oferuje szeroki zakres
ustug telematycznych:

® Zdalne zarzadzanie flota

¢ Dostep do wszystkich danych dotyczgcych
uzytkowania maszyny

e Ograniczony czas przestoju maszyny dzieki
konserwacji zapobiegawczej




ORYGINALNE
CZESCI MECALAC

Tylko oryginalne czgsci MECALAC
zapewniajg optymalna zywotnosc i
maksymalng wydajnosc:

¢ Certyfikowane oryginalne czgsci
e Zestawy konserwacyjne
® Rozszerzona gwarancja

FINANSOWANIE
FABRYCZNE MECALAC

Petna gama produktéw finansowych i ustug
powigzanych, aby spemi¢ Twoje indywidualne
wymagania:

® Zakup maszyny
* Wynajem maszyn
e Konkurencyjne stawki

MECALAC

FINANCIAL SOLUTIONS

Lista oferowanych ustug moze sie rézni¢ w zaleznosci od kraju. Aby uzyska¢
szczegobtowe informacje, skonsultuj sie z lokalnym dealerem Mecalac.

SZKOLENIA
MECALAC

W petni wykorzystaj
potencjat swojej maszyny:

o Efektywne uzytkowanie
¢ Indywidualne szkolenia
¢ Intensywna praktyka

ROZSZERZONA
GWARANCJA

Nasze rozwigzania sg dostosowane
do Twoich potrzeb, aby
zmaksymalizowaé zywotnos¢ Twojej
maszyny:

¢ Indywidualne umowy
® Poczucie spokoju
e Kontrolowane wydatki



N
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DOSTOSUJ
SWOJAMASZYNE

Nowe koparki MWR dostarczane standardowo, wyposazone
s3 w wiele wiasicowsci, spetniajacych wymagania réznego
rodzaju klientéw, takich jak: wykonawcéw ksztattowania
krajobrazu i robét ziemnych, pracownikéw robét publicznych,
wiadz miejskich itd. Istnieje mozliwo$¢é dopasowania maszyn
serii MWR do potrzeb klienta, poczawszy od wyboru koloru,
opon, ogrzewania, klimatyzacji lub kamer, a skonczywszy

na czesciach dodatkowych wyposazenia, tyzkach oraz
narzedziach hydraulicznych.




WYBOR KOLOROW

Chcesz, aby maszyna 15MWR miata kolory Twojej marki ?
Dopasuj kolory Mecalac za pomoca wlasnych koddw RAL.

- ! -
] l ~

Przyktady koloréw

WYBOR OPON

Zwykte ALLIANCE 365/70 R18 EM (standard)
Duze ALLIANCE 500/45 R20
Blizniacze 8.25-20 (z pierscieniem)

Zwykte ALLIANCE/MITAS 18-19.5 (w standardzie)
Duze ALLIANCE 600/40 R22.5
Blizniacze 9.00-20 (z pierscieniem)

TECHNOLOGIE

MyMecalac Connected Services (System telematyczny)

Wyposazenie standardowe i dodatkowe moze ulec zmianie.
Szczegdtowe informacje mozna uzyskaé u dealera Mecalac.

KABINA - ]
KOMFORT I BEZPIECZENSTWO

Klimatyzacja (podwyzsza wysokosé kabiny) (standardowy)
Obracajgce sie swiatto ostrzegawcze

Obracajace sie sSwiatto ostrzegawcze LED
Sygnalizator alarmowy jazdy

Sygnalizator alarmowy jazdy adaptacyjny typu
wrzasku rysia

Brzeczyk przecigzeniowy (dodatkowy do wskaznika
ekranowego)

Dodatkowe przednie swiatto robocze (standardowy)
Tylne $wiatto robocze, LED

Radio Bluetooth USB Stereo

Podgrzewane siedzenie pneumatyczne

Ostona przeciwstoneczna kabiny

Tylna kamera (w dodatku do bocznej kamery)

Tryb przefaczania ISO / SAE

Ostona przeciwdeszczowa

Ostona przeciwstoneczna kabiny (standard)
Wtyczka 12V

Przygotowanie do instalacji systemu zarzadzania flotg

4 kofa skretne 30 km/h (TMWR)
2 kota skretne 35 km/h (OMWR)
2 kofa skretne 30 km/h (11MWR)
(
(

4 kota skretne 20 km/h (OMWR i 11MWR)

4 kota skretne 35 km/h (OMWR)

4 kota skretne 30 km/h (11MWR)

Odwrdcenie kierunku kierowania (tylko 4 kota skretne)
Ostony przeciwbtotne (tylko 4 kota skretne)

Przedni lemiesz i podpory

Tylny lemiesz (standard)

Gumowe podktadki ochronne pod podporami
Chwytak dla tyzki czerpakowej na dolnej ramie
Dodatkowa przeciwwaga

Przygotowanie do montazu zaczepu holowniczego
na lemieszu

Filtr czastek statych do silnikéw wysokopreznych,
DPF (standard w Europie)

Automatyczne czasowe zatrzymanie silnika

Elektryczna pompa oleju napedowego z
automatycznym zatrzymaniem

Urzadzenie zabezpieczajace przed kradziezg -
elektroniczny immobilizer z 6 klawiszami

LINIE HYDRAULICZNE

Dodatkowa proporcjonalna, hydrauliczna linia
zasilajgca (wykorzystuije linie tamania bocznego na
rzecz obrotu tyzki chwytakowej)

Dodatkowa linia pomocnicza (wykorzystuje
sifownik kopigcy do otwierania/zamykania tyzki
chwytakowej)

Linia powrotna dla mtota hydraulicznego

ORY BEZP
X . N1OW

Zawory bezpieczenstwa na wysiegniku, sitownik
gtéwny, sitownik posredni

Zawory bezpieczenstwa na wysiegniku, sitownik
gtéwny, sitownik posredni, sitownik koparkowy

Szybkoztacze ,Connect” z hakiem

Urzadzenie do bezposredniego wpiecia osprzetu
ze sworzniami, hakiem, z przetgcznikiem do
sterowania w kabinie

SMAROWANIE

Standardowy uktad smarowania: pojedynczy
punkt smarny dla wiezy i pierwszego segmentu
wysiegnika (standard)

Scentralizowany uktad manualnego smarowania dla
wiezy i wysiegnika (za wyjgtkiem szybkoztacza)

Scentralizowany, automatyczny uktad smarowania
dla wiezy i wysiegnika (za wyjatkiem szybkozigcza)

WYBOR OLEJU

Olej hydrauliczny (VG 46) (standardowy)

Olej hydrauliczny Syn Panolin (HLP 46)
Hydrauliczny olej organiczny Panolina (HLP 46)
Olej hydrauliczny na zimno (ISO 32)

Olej hydrauliczny na goraca pogode (ISO 68)

Olej hydrauliczny na bardzo gorace warunki
pogodowe (ISO 100)

7-9-L/MWR
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WYJATKOWE AKCESORIAMECALAC

TMWR SZEROKOSG (| iczba2abiw_ 0BUETOSC L WAGH kg
100 121
460 8 130 131
EYZKA DO KOPANIA z zebami lub bez zebdéw 600 4 185 150
750 5 240 169
185

OMWR szERoKosc (mm) | liczba zebow | OBJETOSC ()| WAGA (k) |
115 130
450 8 150 140
£YZKA DO KOPANIA z zebami lub bez zebdw 600 4 220 160
750 5 285 180
197

e SZEROKOSC immicaba sebou | 0BUETOSC DL WAGA kol

150

460 8 190 222
£YZKA DO KOPANIA z zebami lub bez zebéw 600 3 275 255
750 4 360 292
900 4 450 328
1200 5] 630 393

7MWR - 9OMWR - 11MWR SZEROKOSC (mm)|  Liczba zgbow | OBJETOSC (I) | WAGA (kg)
WASKA LYZKA 300 3 80 219
7MWR SZEROKOSC (mm)| liczba z@béw OBJETOSC ()| WAGA (kg)
EYZKA SKID bez zgbéw 2200 540 378
9MWR SZEROKOSC (mm)| liczba ngow OBJE,TOSC [0 m
EYZKA SKID bez zgbéw 2310

11MWR SZEROKOSC (mm)| liczba ngow OBJETOSC 0] m
EYZKA SKID bez zgbow

LYZKA SKID 4x1 z lub bez zebéw 2200 7 540 611

4x1 ZESTAW PODEACZENIA £YZKI, 4 PRZEWODY - - - 5
POLACZONY SRUBAMI LEMIESZ DLA £YZKI 4X1

bez zadnych zebdw, 7 otwordw - odlegto$é miedzy 2300 - - 65

Srodkami otworéw 360
OCHRONA ZEBOW DO LYZKI 4x1 11

TMWR SZEROKOSC (mm) m
LYZKA CHWYTAKOWA, 2 kosze hydrauliczne 750mm

ZESTAW FACZACY, WEZE 5
9MWR SZEROKOSC (mm)
EYZKA CHWYTAKOWA, 2 kosze hydrauliczne 750mm 285 304
ZESTAW LACZACY, WEZE

11IMWR SZEROKOSC (mm) m
FYZKA CHWYTAKOWA, 2 kosze hydrauliczne 900mm 450

ZESTAW £ACZACY, WEZE 5

ODLEGLOSC MIEDZY MOMENT WAGA (kg)
TMWR Specyfikacja SWORZNIAMI (mm) | OBROTOWY (Nm) | 1xCONNECT

MR40 TILTROTATOR bez PODWOUJNE ZkACZE CONNECT

chwytaka 2 linie niskiego przeptywu 5748 3900
MR40 TILTROTATOR z PODWOUJNE ZtACZE CONNECT 574.9 3900
chwytakiem jedna linia niskiego przeptywu

ODLEGLOSC MIEDZY MOMENT WAGA (kg)
IMWR - 11MWR Specyfikacja SWORZNIAMI (mm) | OBROTOWY (Nm) | 1xCONNECT
MR50 TILTROTATOR bez PODWOJUNE ZkACZE CONNECT 6600
chwytaka 2 linie niskiego przeptywu
MR50 TILTROTATOR z PODWOJUNE ZkACZE CONNECT
chwytakiem jedna linia niskiego przeptywu L=y EeCy weE
7MWR Specyfikacja SZEROKOSC (mm) OBJETOSC () | WAGA (kg) |
LYZKA SKARPOWA DLA Dedykowana do prac
TILTRATOR MR40 wykonczeniowych 1200 280 198
PRZYKRECANY LEMIESZ odlegto$¢ miedzy srodkami 1200 8
DO LYZKI SKARPOWEJ otworéw 152,4 mm
9MWR - 11MWR Specyfikacja SZEROKOSC (mm) OBJETOSC () | WAGA (kg) |
£YZKA SKARPOWA DLA Dedykowana do prac
TITRATOR MR50 wykoriczeniowych 1800 840 246
PRZYKRECANY LEMIESZ odlegtos¢ miedzy Srodkami 1300 ) 299
DO kYZKI SKARPOWEJ otworéw 152,4 mm ’
LYZKA SKARPOWA DLA Dedykowana do prac
TILTRATOR MR50 wykoriczeniowych 1500 450 286
PRZYKRECANY LEMIESZ odlegtos¢ miedzy Srodkami 1500 ) 43

DO LYZKI SKARPOWEJ otworéw 152,4 mm



7/-9)- L AR

WYJATKOWE AKCESORIAMECALAC

& 0 POZIOM
ILOSC UDERZEN HAEASU WAGA

WYSOKOSC

Specyfikacje (mm) na minutg

(dB) (kg)

MEOT HYDRAULICZNY Z grotem typu diuto .
MB30 / lekkie aplikacje i otowek w opciji 1221 630-1420 125 231
MEOT HYDRAULICZNY Z grotem ptaskim, typu 1374 700 - 1540 124 304

MB40 / ciezsze aplikacje diuto lub otéwek w opciji
POZIOM
HALASU

(dB)

WYSOKOSC ILOSC UDERZEN

9MWR - 11MWR .
(mm) na minute

Specyfikacje

MEOT HYDRAULICZNY
MB40 / lekkie aplikacje

MEOT HYDRAULICZNY
MB50 / ciezsze aplikacje

Z grotem typu diuto 1374 700 - 1540 124 304
i ofdwek w opciji
Z grotem ptaskim, typu

oo 1ub ofowek w opGii 1494 700 - 1440 123 365

SZEROKOSC (mm) POJEMNOSC ) m

2x sitowniki, 2x 45° 1500
odlegtos¢ miedzy srodkami

7MWR Specyfikacje
FYZKI SKARPOWE HYDRAULICZNE

PRZYKRECANE PRZECIWOSTRZE 1500 43
otworéw 152,4 mm
9MWR Specyfikacje SZEROKOSC (mm) | POJEMNOSC () | WAGA (kg) |
£YZKI SKARPOWE HYDRAULICZNE 2x silowniki, 2x 45° 1500 321 415
PRZYKRECANE PRZECIWOSTRZE @lig o iy Seid et 1500 43
otworéw 152,4 mm
11MWR Specyfikacje SZEROKOSC (mm) POJEMNOSC 0 m
£YZKI SKARPOWE HYDRAULICZNE 2x sitowniki
PRZYKRECANE PRZECIWOSTRZE CRIEEIOES ety Soda 1700 - 48
otworéw 1562,4 mm
7MWR - 9OMWR Specyfikacje SZEROKOSE (mm) OBJETOSC 0] m
£YZKA SKARPOWA Z JEDNYM 1500
odlegtos¢ miedzy srodkami
PODEACZENIEM G 1500
11MWR Specyfikacje SZEROKOSC (mm) | OBJETOSC (1) m
EYZKA SKARPOWA 3 ZEACZA 1800 314
POLACZONE Z LEMIESZEM odlegtosc migdzy srodkarmi 1800 - 47

otworéw 152,4 mm

7MWR SZEROKOSC (mm) | liczba zgbow | DEUGOSC (mm) | WAGA (kg) |
KCIUK DOCISKOWY z zgbami

Dostepny jedynie na wysiegniku typu koparkowego z offsetem 270 4 950 74

TYP Specyfikacje | WAGA (kg) |
WIDLY DO PALET do uzycia z 4 zaworami bezpieczeristwa 330

ZESTAW DO POSADOWIENIA WIDEE NA LEMIESZU 52

Zaczep montazowy ISO 24410 do podpiecia osprzetu tadowarek burtowych

Specyfikacje m
PtYTA HAKOWA do uzycia z 3 zaworami bezpieczenstwa
PEYTA DO MEOTA bez otworéw 80
PLYTA DO MLOTA z otworami prosze skontaktowac sie z Paristwa dealerem 80
7MWR - 9OMWR Specyfikacje | WAGA (kg) |
PRZELADUNKOWY diugos¢ 2000 mm, udzwig 500 kg do stosowania z 4 zaworami bezpieczerstwa 80,5
11MWR Specyfikacje M
PRZELADUNKOWY dtugos¢ 4100 mm, udzwig 500 kg do stosowania z 4 zaworami bezpieczeristwa 113
fove | WAGA(g) |
ELEMENT WSPORCZY DLA £YZKI CHWYTAKOWEJ - 7TMWR, 9MWR, 11MWR 67
e | WAGA(g |
ZAB DO ZRYWU 170

Firma Mecalac zaleca stosowanie odpowiedniego osprzetu roboczego, ktéry umozliwia optymalne wykorzystanie mozliwosci produktow. Uzywanie
osprzetu roboczego, w tym réwniez tyzek, ktdry nie zostat zatwierdzony przez firme Mecalac, moze by¢ przyczyna spadku wydajnosci, sprawnosci,
stabilnosci, niezawodnosci i trwatosci sprzetu. Osprzet roboczy zatwierdzony przez firme Mecalac spetnia wszystkie wymagane parametry
w zakresie mas, wymiaréw, natezenia przeptywu, cidnienia czynnika roboczego itp.

7-9-L/MWR



/-9)- 1L AN
DANE TECHNICZNE

WAGA 7MWR 9MWR 11MWR
W stanie gotowym do dziatania, bez tyzki, z operatorem 75 kg, zbiornik paliwa
pemy bez opcjonalnego wyposazenia, opony standardowe

- lemiesz 6925 kg 7900 kg 10000 kg
- podpory przednie + lemiesz niedostgpne +300 kg +450 kg
- duze opony +60 kg +60 kg +160 kg
- blizniacze opony +350 kg +350 kg +380 kg
SILNIK 7MWR / 9OMWR / 11MWR
Silnik z turbodotadowaniem, chtodnica miedzystopniowa / intercooler /,
chtodzony ciecza, elektroniczne sterowanie i uklad wiryskowy “Common Rail”. Spetniajgcy normy emisji spalin:
Technologie emisji: Zawor EGR (recyrkulacja spalin), DOC (katalizatorem) EU Stage V / U.S. EPA Tier 4 Final*
y DPF (filtr czastek statych)

7MWR 9MWR 11MWR
Diesel 4 cylindry w ukfadzie rzedowym DEUTZTD 2.9 L4 DEUTZ TCD 2.9 L4 DEUTZ TCD 3.6 L4
Moc (DIN 70020) 55,4 KW (75 KM) 554 kKW (75 KM) 55,4 kKW (75 KM)
Predkos¢ silnika 2300 obr/min 2300 obr/min 2200 obr/min
Rlaks nenyipeneniooiciony przy 12 ggONorgr/min przy 13650(90’\cl)rgr/min przy ‘? ggONongr/min
Pojemnosc¢ skokowa 2900 cm?® 2900 cm® 3600 cm?®
Chtodzenie woda woda woda
Filtr powietrza, cykloniczny, suchy, wktad . . .
Zuzycie paliwa (w zaleznosci od warunkow pracy) 8do9l/h 8do9lh 7 do 11 I/h
Pojemnos¢ baku 108 1 1401 165 |

UKEAD ELEKTRYCZNY

Napiecie 12V

Akumulator 100 Ah / 720A

Alternator 14V (120 A

Rozrusznik 12V 2.6 kW

PODWOZIE 7MWR 9IMWR 11MWR
Sztywne . . .
Promieri skretu zewnetrznego

- 4 kota skretne (opcjonalne) 3.52m 3.56 m 3.86m
- 2 kota skretne 6.08 m 6.10m 6.41m
Podpory kontrolowane niezaleznie lub w parach niedostepne . .
PRZEKLADNIA 7MWR 9IMWR 11MWR
Zamkniety uktad hydrostatyczny z automatyczng regulacja SENSO DRIVE . . .

Elektronicznie sterowany ukfad odwrécenia kierunku jazdy znajdujacy sie pod

drazkiem sterowym / joystickiem / ° ° °

Pompa hydrauliczna o zmiennym wydatku i silnik zapewniajg ciagta prace . . .

przektadni w catym zakresie predkosci maszyny

Predkos¢ zmieniajaca sie w sposdb ciagty t.j. 0-80 km/h 0-20 km/h (0-35 km/h w opciji) 0-20 km/h (0-30 km/h w opcji)
Maksymalna sita pociggowa 3760 daN 4820 daN 4820 daN

Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien 60% 65% 68%

Skrzynia biegdéw z automatyczng zmiang biegdw nie dostepna opcja opcja

* Environmental Protection Agency (EPA) - Zgodne z normami krajowymi
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OSIE | KOLA
Naped na 4 kota .
Sztywna 0$ napedowa z tytu skretne jako opcja
Blokada mechanizmu réznicowego 45% na przednim moscie ]
Oscylujgca 0$ napedowa z przodu do +/- 7 °; blok oscylacyjny angazuje
2 cylindry hydrauliczne

skretne

HAMULCE
Ukfad centralnego hamowania o podwdjnym obiegu .
Zanurzone w oleju hamulce wielotarczowe na kazdej osi .

UKEAD HYDRAULICZNY 7MWR 9MWR 11MWR
Zbiornik oleju hydraulicznego 561 611 771
Pojemnos¢ uktadu hydraulicznego 1151 1151 1151

UKELAD ROBOCZY | OBROTU
Pompa o zmiennym wydatku 45 cm?® 63 cm?® 75 cm?
AKTYWNA REGULACJA regulacja mocy
Blok zaworéw giéwnego systemu regulacji z rozdziatem
natezenia przeptywu niezaleznym od obcigzenia /LUDV/
typu ,Load Sensing-Flow Sharing”, proporcjonalno$é
funkciji utrzymywana niezaleznie od poziomu cisnienia w
poszczegdinych elementach
- Maksymalne natezenie przeptywu 100 I/min 145 I/min 165 I/min
- Minimalne cisnienie robocze 280 bar 280 bar 300 bar

UKLAD JAZDY

Pompa 125 I/min 125 I/min 125 I/min
Maksymalne cisnienie 440 bar 440 bar 440 bar

WIEZA 7MWR 9MWR 11MWR
Petny obroét 360° . . .
Obrot realizowany przez silnik hydrauliczny

z automatycznym hamulcem tarczowym wyposazony . . .

w przeciwuderzeniowy zawor przelewowy

Napedzane przez kofo wiercowe . . .
Predkos¢ obrotowa 10 obr/min 10 obr/min 10 obr/min
Moment obrotowy 1330 daNm 1690 daNm 2500 daNm

KABINA 7MWR 9MWR 11MWR

ROPS (Roll-Over Protective Structures) - konstrukcja chronigca
operatora w przypadku przewrdcenia sie maszyny oraz FOPS
(Falling Object Protective Structures) - konstrukcja chronigca
operatora przed spadajgcymi przedmiotami

Wyjatkowo komfortowa panoramiczna kabina

Kabina typu Monocoque /samonosna/ zamocowana na
4 stupkach sprezynowych

Przednia szyba czesciowo lub catkowicie wyjmowana
Siedzenie mozna ustawi¢ i dostosowac do wysokosci i

pod dachem kabiny

wagi operatora ° ° °
System ogrzewania wodnego zgodny z norma R . .
ISO 10263

Niezalezne ustawienia konsoli obstugi dzwigni sterujacych . . .
Elementy sterujgce wspomagane ergonomicznymi, o . .
proporcjonalnymi dzwigniami regulacyjnymi

Wyswietlacz poziomu paliwa i temperatury czynnika . N .
chtodzgcego

Panel sterowania z kolorowym ekranem . . .
Proporcjonalne sterowanie hydrauliczne na prawym . . .
joysticku

Przednie $wiatta robocze . . .

WYSIEGNIK 7MWR 9MWR 11MWR
Wysiegnik typu Mecalac sktadajacy sie z 4 czesci: wysiegnika, czesc

$rodkowa, offset, ramie koparkowe * * ¢
33° famania w prawo i w lewo za pomoca cylindra hydraulicznego.

System umozliwiajgcy zachowanie caftej sity penetracji bez wzgledu na . . .
kagtowe potozenie offsetu

Wychyt w lewo 1382 mm 1551 mm 1775 mm
Wychyt w prawo 1820 mm 1899 mm 2034 mm
Sitownik wysiegnika z amortyzatorem korica wysuniecia . . .
Diugosc wysiegnika 1650 mm 1800 mm 2025 mm
Szybkoztacze CONNECT

- Podnoszenie z automatyczng blokadg mechaniczng . . o

- Wykrywanie nieprawidtowego zablokowania
- Odblokowywanie sterowane hydraulicznie

TRYB PRACY

Umozliwia prace maszyny jak koparka:

¢ Sterowanie obrotem wiezy i ramieniem koparkowym za pomoca lewej dzwigni sterujacej

o Sterowanie tyzki i posredniego wysiegnika lub wysiegnika za pomoca prawej dzwigni sterujacej

¢ Sterowanie jazdg za pomoca pedatéw noznych

TRYB JAZDY

* Deaktywacja recznego sterowania predkosci silnika. Predkos¢ silnika zmienia sie w zaleznosci od tego, jak daleko
jest wcisnigty pedat jazdy

* \Wtgczanie reflektorow drogowych

¢ \Wigczanie obracajacego sie $wiatta ostrzegawczego

e Zablokowanie funkgji hydraulicznych maszyny (podtaczone elementy wyposazenia, obrot, wysiegniki)

¢ Deaktywacja blokady oscylacyjnej (tylko, jesli selektor blokady oscylacji znajduje sie w pozycji AUTO) i nie jest
aktywowany poprzez prawy joystick /drazek sterowy/

¢ Deaktywacja alarmu jazdy

e Deaktywacja alarmu przecigzeniowego

o Wyswietlacz predkosci w km / h

® Deaktywacja funkgcji bezczynnosci poprzez klawiature i joystick /drazek sterowy/

¢ Regulator predkosci

o Wyswietlacz ekranowy w trybie drogowym

TRYB PARKOWANIA

o Uaktywni¢ hamulec postojowy

® Przetaczy¢ przektadnie na Neutralne

* Deaktywacja pedatu przyspieszenia

o Uaktywni¢ automatyczna funkcje bezruchu

o Zablokowaé sterowniki hydrauliczne i elektryczne
* Wyswietlacz ekranowy w trybie ekonomicznym

e Zablokowaé 0$ oscylacyjna

* \Witgczy¢ reflektory drogowe

7.9-LIMWR
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7MWR
WYMIARY MASZYNY " WYSIEGNIK KOPARKOWY
WYSIEGNIK TYPU MECALAC 7 OFFSETEM
Catkowita dtugos¢ z wysiegnikiem (bez podpér dla 7 MWR) 3730 mm 4418 mm ( 4836 mm
Wysokos¢ catkowita 2816 mm 2961 mm 2945 mm 3270 mm
Wysokos¢ kabiny (bez wysiegnika ) 2816 mm 2829 mm 2855 mm
Wysokos¢ kabiny (bez wysiegnika , z opcjg AC) 2944 mm 2970 mm 3072 mm
Wysokos¢ pokrywy 1865 mm 1886 mm 2030 mm
Wystep dolnej ramy po stronie podpdr (bez podpdr dla 7 MWR) 15650 mm 2159 mm 2275 mm
Wystep dolnej ramy po stronie lemiesza 2030 mm 2076 mm 2230 mm
Rozstaw osi 2100 mm 2200 mm 2300 mm
Kat pracy lemiesza 32° 28° 32°
Wysokos¢ z podniesionym lemieszem 374 mm 391 mm 498 mm
Zakres poruszania sie podpor - - 39° 36°
Wysokos¢ z podniesionymi podporami = = 430 mm 413 mm
Przeswit nad gruntem przy osi 430 mm 430 mm 460 mm

* z offsetem
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7MWR
WYMIARY MASZYNY WYSIEGNIK TYPU WYSIEGNIK

7MWR

WYMIARY MASZYNY WYSIEGNIK TYPU WYSIEGNIK

KOPARKOWY MECALAC* KOPARKOWY

MECALAC* Z OFFSETEM

Z OFFSETEM

Przeswit pomigdzy podfozem a skrzynig

rZes 310 mm 310 mm 350 mm Wysolko’s’c' W pozycii zfoionej 4410 mm 4496 mm 4630 mm 5090 mm
biegow Promien obrotu przeciwwagi 1296 mm 1296 mm 1350 mm 1445 mm
Szerokosc lemiesza 2180 mm 2310mm 2500 mm Promier przedni 1492 mm 1363 mm 1516 mm 1851 mm
Szeroko$c z oponami 365/70 R18 2025 mm 2155 mm - + 7 offsetem

Szerokos$¢ z oponami 18-19.5 - - 2377 mm

Szeroko$¢ z oponami 500/45 R20 2120 mm 2250 mm -

Szeroko$¢ z oponami 600/40 R22.5 - - 2500 mm

Szerokosc¢ z oponami blizniaczymi 8.25-20 1988 mm 2314 mm -

Szeroko$¢ z oponami blizniaczymi 9.00-20 - - 2294 mm

* z offsetem




KOPANIE

™MWR /MWR
WYSIEGNIK TYPU MECALAC* WYSIEGNIK KOPARKOWY Z OFFSETEM

* z offsetem

7m 7m
6m 6m
5m 5m
4m 4m
3m 3m
2m 2m
im im
'll 0 0
-im f .."' -im
1
2m T ;/ 2
L
e, -~
-3m e e -3m
-4m -4m
0 im 2m 3m 4m 5m 6m 7m 0 im 2m 3m 4m 5m 6m  7m

7TMWR 7MWR
PARAMETRY ROBOCZE WYSIEGNIK TYPU MECALAC* PARAMETRY ROBOCZE WYSIEGNIK KOPARKOWY Z OFFSETEM

Maksymalny zasieg 6220 mm Maksymalny zasieg 6536 mm
Maksymalna gtebokos¢ kopania pionowego ze standardowa tyzka 1657 mm Maksymalna gtebokos¢ kopania pionowego ze standardowa tyzka 1914 mm
Maksymalna gtgbokos¢ kopania 3030 mm Maksymalna gtebokosc¢ kopania 3318 mm
WYDAJNOSC KOPANIA WYDAJNOSE KOPANIA 7MWR
WYSIEGNIK TYPU MECALAC* WYSIEGNIK KOPARKOWY Z OFFSETEM
Sita wyrywania (maksymalna) 4050 daN Sita wyrywania (maksymalna) 4050 daN
Sita penetracii/sita odspajania (maksymalna) 2400 daN Sita penetracji/sita odspajania (maksymalna) 3100 daN

* z offsetem



IMWR

WYSIEGNIKTYPU MECALAC*

* z offsetem

8m

| ,f“
P ‘ am
! -4m
0 im 2m  3m 4m 5m 6m 7m
9MWR
PARAMETRY ROBOCZE WYSIEGNIK TYPU MECALAC*
Maksymalny zasieg 6700 mm
Maksymalna gtebokos¢ kopania pionowego ze standardowa tyzka 1928 mm
Maksymalna gtgboko$¢ kopania 3500 mm
<< 9MWR
WYDAJNOSC KOPANIA WYSIEGNIK TYPU MECALAC*
Sita wyrywania (maksymalna) 5100 daN
Sita penetraciji/sita odspajania (maksymalna) 2700 daN

* z offsetem

1IMWR
WYSIEGNIK TYPU MECALAC*

* z offsetem

2m
im
0
-im
2m
1-3m
4
1 - -5m
0 im 2m 3m 4m 5m 6m 7m 8m
11MWR
PARAMETRY ROBOCZE WYSIEGNIK TYPU MECALAC*
Maksymalny zasieg 7500 mm
Maksymalna gtebokos¢ kopania pionowego ze standardowa tyzka 1949 mm
Maksymalna gtgbokos¢ kopania 3800 mm
& 11MWR
WYDAJNOSC KOPANIA WYSIEGNIK TYPU MECALAC*
Sita wyrywania (maksymalna) 6500 daN
Sita penetracii/sita odspajania (maksymalna) 3300 daN

* z offsetem
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=) WYSIEGNIK TYPU MECALAC*

* z offsetem

SILA UDZWIGU Z WIDEAMI PALETOWYMI
Wszystkie wartosci obcigzen zostaty podane w kilogramach z szybkozigczem CONNECT.

6m 6m
-%\ 5m 5m
\\\ 4 ‘ WARUNKI PRACY
\ m m - na kotach z posadowionym lemieszem
Y - na réwnym i twardym gruncie
\‘1,' 3m \ 3m - wysiegnik bez bocznego tamania
1. - zablokowana oscylacja tylnego mostu
E—: g ﬁ 2m ?_ g E 2m - wyposazenie w WIdW zaiadunkoyve
R T i P | & | - maszyna doposazona w 4 zamki
bezpieczenstwa
im im
ZGODNIE Z ISO 10567
0 —o - 75% ciezaru wywracajacego lub 87%
E e E = wydajnosci hydrauliki
{\ — im — -im - maksymalne wartosci okreslone przy
: optymalnym potozeniu sitownikéw i
= Vo= A
\| 2 4 2m \| = 2m wysiegnika
L=ty [
0 im 2m 3m 4m 5m 6m 7m 0 im 2m 3m 4m 5m 6m 7m

SILA UDZWIGU Z PLYTA HAKOWA - LEMIESZ WSPARTY NA GRUNCIE SILA UDZWIGU Z PLYTA HAKOWA - LEMIESZ PODNIESIONY
Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoztaczem CONNECT. Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoziaczem CONNECT.

WARUNKI PRACY
- na kotach z posadowionym lub podniesionym
lemieszem
- na réwnym i twardym gruncie
- bez osprzetu (tyzka, szufla ...) z ptyta hakowa
i hakiem o udzwigu 3t

- wysiegnik bez bocznego tamania
3000 3000 2560 2560 - - - - 3000 3000 2560 2560 - - - - - zablokowana oscylacja tylnego mostu

- 75% cigzaru wywracajacego lub 87%
3000 3000 3000 3000 2130 2130 1610 1520 3000 3000 8000 3000 2130 1700 1550 1150 wydgjnosci hydrauliki -~
- maksymalne wartosci okreslone

przy optymalnej pozyciji sitownikéw

3000 3000 3000 3000 2270 2200 1720 1480 3000 3000 3000 3000 2250 1460* 1530 980" i wysiegnika
3000 3000 3000 3000 3000 2060 1710 1300 3000 3000 3000 2560 2160 1450 1460 940" Parametry udzwigu oznaczone gwiazdka (*)

53 ograniczone przez cigzar wywracajacy,
3000 3000 3000 3000 2260 1980 1120 1120 3000 3000 3000 2300 2050 1480 1120 1050 ktory maszyna moze podnies¢. Pozostate

wartosci sg ograniczone przez wydajnosé
3000 8000 2020 2020 1190 1190 : ; 3000 8000 2020 2020 1190 1190 ; ; hydrauliki Iub haka. Ciezar zwiesi, tyzki i innych
narzedzi do przetadunku musi zosta¢ odjgty od
nominalnego ciezaru w celu okreslenia masy

Praca w pozycji wzdtuznej po Praca w pozycji poprzecznej wzgledem lemiesza Praca w pozycji wzdtuznej po Praca w pozycji poprzecznej wzgledem lemiesza tadunku, kidry moze byé podniesiony.

stronie lemiesza lub przy obrocie 360° stronie lemiesza lub przy obrocie 360°

Podczas pomiaru rzeczywistego udzwigu w kg, nalezy
ﬁ = - - - - uwzgledni¢ wszystkie elementy dodane do korica miarki,
a w szczegolnosci ich potozenie i cigzar.
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=V ) WYSIEGNIK KOPARKOWY Z OFFSETEM

SIkA UDZWIGU Z WIDELAMI PALETOWYMI

Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoztaczem CONNECT.

6m
5m
4m
WARUNKI PRACY
3 - na kotach z posadowionym lemieszem
m

- na réwnym i twardym gruncie

- wysiegnik bez bocznego tamania

2m - zablokowana oscylacja tylnego mostu
- wyposazenie w widty zatadunkowe

- maszyna doposazona w 4 zamki

1m bezpieczeristwa
0
ZGODNIE Z ISO 10567
- 75% ciezaru wywracajgcego lub 87%
-im wydajnosci hydrauliki
- maksymalne wartosci okreslone przy
-2m optymalnym potozeniu sitownikéw i
wysiegnika
0 1-m 2-m 3m 4m 5m G-m 7m 0 im 2m 3-m 4-m 5m G-m m
SILA UDZWIGU 2 PLYTA HAKOWA - LEMIESZ WSPARTY NA GRUNCIE SILA UDZWIGU Z PLYTA HAKOWA - LEMIESZ PODNIESIONY
Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoztaczem CONNECT. Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoztagczem CONNECT.
WARUNKI PRACY
- na kotach z posadowionym lub podniesionym
lemieszem
- na réwnym i twardym gruncie
- bez osprzetu (tyzka, szufla ...) z ptyta hakowa
i hakiem o udzwigu 3t
- wysiegnik bez bocznego tamania
2340 2340 1640 1640 - - - - 2340 2340 1640 1640 - - - - - zablokowana oscylacja tylnego mostu
- 75% ciezaru wywracajgcego lub 87%
2000 2090 2010 2000 1710  1310* 1110 820 2000 2090 2010 2010 1450 1230 900  750* wydgjnosci hydrauliki -~
- maksymalne wartosci okreslone
przy optymalnej pozyciji sitownikéw
3000 3000* 2810 2090* 1860 1290* 1300 800* 3000 3000* 2300* 1970* 1410* 1200* 890" 740" i wysi y
ysiegnika
3000 3000* 2800 1980 1830 1150* 1050 740" 3000 3000* 2230* 1850 1280* 1070* 820" 680" Parametry udzwigu oznaczone gwiazdka (*)
$3 Ograniczone przez cigzar wywracajacy,
3000 3000* 2620 1780* 1440  1060* 610 610 3000 3000* 2010 1640 1190*  980* 610 610 kt6ry maszyna moze podniesc. Pozostate
wartosci sg ograniczone przez wydajnosé
3000 8000 1510 1510 670 670 ; - 3000 3000 1510 1510 670 670 ; ; hydrauliki lub haka. Ciezar zwies, tyzKi i innych
narzedzi do przetadunku musi zostac odjgty od
. . " ! . . L . ’ ) nominalnego ciezaru w celu okreslenia masy
Praca w pozycji wzdtuznej po Praca w pozycji poprzecznej wzgledem lemiesza Praca w pozycji wzdiuznej po Praca w pozycji poprzecznej wzgledem lemiesza

stronie lemiesza lub przy obrocie 360° stronie lemiesza lub przy obrocie 360° fadunku, kidry moze by¢ podniesiony.

Podczas pomiaru rzeczywistego udzwigu w kg, nalezy
ﬂ = - - - - uwzgledni¢ wszystkie elementy dodane do korica miarki,
a w szczegolnosci ich potozenie i cigzar.
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SILA UDZWIGU Z WIDEAMI PALETOWYMI
Wszystkie wartosci obcigzen zostaty podane w kilogramach z szybkozigczem CONNECT.

7m 7m

6m 6m
— ]
3 Sk
5m =2 5m
(=] =
2 3
- 4m - 4m WARUNKI PRACY
- na kotach z posadowionym lemieszem
\ 3m 3m - na réwnym i twardym gruncie
Slo|lo -.II Sle|a - wysiegnik bez bocznego tamania
= g E 2 ) w o4 - zablokowana oscylacja tylnego mostu
= m - 2m o f
- - - wyposazenie w widty zatadunkowe
o & - maszyna doposazona w 4 zamki
- im = im bezpieczerstwa
0 1
1 T 70 ZGODNIE Z ISO 10567
F-'_ = o (a = o | o |e - 75% ciezaru wywracajacego lub 87%
= 5 & |8 am 2| 2|8 |8 am wydajnosci hydrauliki
™ ¥ | f - maksymalne warto$ci okreslone przy
'z 2/ 2m \LE =i 2m Svptsxgmanl?kyam potozeniu sitownikow i
— b
R P ysieg
0 im 2m 3m 4m 5m 6m 7m 0 im 2m 3m 4m 5m 6m 7m
* z offsetem

SILA UDZWIGU Z PLYTA HAKOWA - LEMIESZ WSPARTY NA GRUNCIE SILA UDZWIGU Z PLYTA HAKOWA - LEMIESZ PODNIESIONY

Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoztaczem CONNECT. Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoziaczem CONNECT.

WARUNKI PRACY
- na kotach z posadowionym lub podniesionym
lemieszem
- na réwnym i twardym gruncie
- bez osprzetu (tyzka, szufla ...) z plytg hakowg
i hakiem o udzwigu 3t
3000 3000 3000 3000 2470 2470 - - 3000 3000 3000 3000 2470 1940 - - - wysiegnik bez bocznego famania
- zablokowana oscylacja tylnego mostu
- 75% cigzaru wywracajgcego lub 87%

3000 3000 3000 3000 2560 2560 2030 1810 3000 3000 3000 3000 2560 2120 1900  1250* wydajnosci hydrauli
- maksymalne wartosci okreslone
3000 3000 3000 3000 3000 3000 2460 1710 3000 3000 3000 3000 3000 1830* 1800 12107 przy optymalnej pozycii sitownikéw
i wysiegnika
3000 3000 3000 3000 3000 2340 2270 1680 3000 3000 3000 3000 3000 1690* 1730  1130*

Parametry udzwigu oznaczone gwiazdka (*)
3000 3000 3000 3000 3000 2280 1780 1600 3000 3000 3000 3000 2370 1700 1710 1250 $4 ograniczone przez cigzar wywracajgcy,
ktory maszyna moze podniesc. Pozostate
wartosci sg ograniczone przez wydajnosé

3000 3000 3000 3000 1910 1910 900 900 3000 3000 3000 3000 1910 1700 1400 900 hydrauliki lub haka. Ciezar zwiesi, tyzki i innych
. ) ) narzedzi do przetadunku musi zostac odjety od
Praca w pozycji wzdtuznej po Praca w pozycji poprzecznej wzglgdem lemiesza Praca w pozycji wzdtuznej po Praca w pozycji poprzecznej wzgledem lemiesza nominalnego cieZaru w celu okreslenia masy
stronie lemiesza lub przy obrocie 360° stronie lemiesza lub przy obrocie 360°

tadunku, ktéry moze by¢ podniesiony.

Podczas pomiaru rzeczywistego udzwigu w kg, nalezy
ﬁ = - - - - uwzgledni¢ wszystkie elementy dodane do korica miarki,
a w szczegolnosci ich potozenie i cigzar.
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SILA UDZWIGU Z WIDEAMI PALETOWYMI
Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoztaczem CONNECT.

7m 7m
‘x.\_\\ 6m 6m
5m \ 5m
4m 4m
WARUNKI PRACY
=) == = - na kotach z posadowionym lemieszem
- 3m -~ | = | 2 g 3m - na réwnym i twardym gruncie
E E E E = - wysiegnik bez bocznego tamania
2m 2m - zablokowana oscylacja tylnego mostu
- wyposazenie w widty zatadunkowe
1m 1m - maszyna doposazona w 4 zamki
bezpieczeristwa
P 0 = 1 0 ZGODNIE Z 1SO 10567
e | 2 = 3 E - 75% cigzaru wywracajacego lub 87%
il (- -im rTlwe | = -im wydajnosci hydrauliki
= o = = - maksymalne wartosci okreslone przy
P~ o -2m = o 2m optymalnym potozeniu sitownikow i
q.nf..-m LE__,.H'N wysiggnika
0 im 2m 3m 4m 5m 6m 7m 8m 0 im 2m 3m 4m 5m 6m 7m 8m
SILA UDZWIGU Z PLYTA HAKOWA - LEMIESZ WSPARTY NA GRUNCIE SILA UDZWIGU Z PLYTA HAKOWA - LEMIESZ PODNIESIONY
Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoztaczem CONNECT. Wszystkie wartosci obciazen zostaty podane w kilogramach z szybkoziaczem CONNECT.

WARUNKI PRACY
- na kotach z posadowionym lub
podniesionym lemieszem
- na réwnym i twardym gruncie
- bez osprzetu (tyzka, szufla ...) z piytg
hakowa i hakiem o udzwigu 4t
4000 4000 4000 4000 3400 3400 2740 2740 - - 4000 4000 4000 4000 3400 2900 2410 1660* - - - wysiegnik bez bocznego famania
- zablokowana oscylacja tylnego mostu
- 75% ciezaru wywracajacego lub 87%

- - 4000 4000 4000 4000 3080 3080 2360 2280 - - 4000 4000 4000 2830 2500 1690 1520* 1160 wydajnosci hydraulii
- maksymalne wartosci okreslone
= = 4000 4000 4000 4000 4000 2910 2820 2170 o = 4000 4000 4000 2790 2090* 1610* 1470* 1110" przy optymalnej pozyciji sitownikow
i wysiegnika
4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 2590 3100 1830* 4000 4000 4000 4000 2990 2240 2100 1480* 1600  1040*

Parametry udzwigu oznaczone gwiazdka (*)

4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 2450* 2640 1790* 4000 4000 4000 4000 3040 2120 2150 1490 1350* 1110 sq'ograniozone przez cieze}ry\{ywracajacy,
ktory maszyna moze podniesc. Pozostate

wartosci sg ograniczone przez wydajnosc

4000 4000 4000 4000 4000 4000 3140 2690 - - 4000 4000 4000 4000 2590* 2200 1790* 1350 - - hydrauliki lub haka. Cigzar zwiesi, ly2ki i innych
) narzedzi do przetadunku musi zosta¢ odjety
Praca w pozycji wzdtuznej po Praca w pozycji poprzecznej wzgledem lemiesza Praca w pozycji wzdtuznej po Praca w pozycji poprzecznej wzgledem lemiesza od nominalnego ciezaru w celu okreslenia
stronie lemiesza lub przy obrocie 360° stronie lemiesza lub przy obrocie 360°

masy tadunku, ktéry moze by¢ podniesiony.

Podczas pomiaru rzeczywistego udzwigu w kg, nalezy
ﬂ = - - - - uwzgledni¢ wszystkie elementy dodane do korica miarki,
a w szczegolnosci ich potozenie i cigzar.
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PRZEPLYW / CISNIENIE OSPRZET 1 (ROWNOWAGA)

A Przeptyw

(l/min)
90
80
70
65
60 o
55 Cisnienie
(bar)
T >
7 7 D Dy o <X
2% %D
LINIA POMOCNICZA 2 DANE
QOdwrdécony sitownik offsetowy (rotacja chwytaka)
Maksymalny przeptyw 30 I/min
Ciénienie 280 bar
Sterowanie Proporcjonalne jako opcja

LINIA POMOCNICZA 3 DANE
Odwrdécony sitownik tyzki (funkcja chwytaka)
Maksymalny przeptyw 80 I/min

Cinienie maksymalne 280 bar

PRZEPLYW / CISNIENIE OSPRZET 1 (ROWNOWAGA)

A Przeptyw

(l/min)
100 7
90
80
75
b4 Cisnienie
(bar)
T >
7o < D 2 < <
D D 50D
LINIA POMOCNICZA 2 DANE
Odwrécony sitownik offsetowy (rotacja chwytaka)
Maksymalny przeptyw 30 I/min
Cisnienie 280 bar
Sterowanie Proporcjonalne jako opcja

Odwrdcony sitownik tyzki (funkcja chwytaka)
Maksymalny przeptyw 80 I/min
Cisnienie maksymalne 280 bar

PRZEPLYW / CISNIENIE OSPRZET 1 (ROWNOWAGA)

A Przeptyw
(l/min)
140 4
120
110
100
90 o
83 Cisnienie
(bar)
T >
7 SO0 K 2 %
o D B Y
LINIA POMOCNICZA 2 DANE
Odwrdcony sitownik offsetowy (rotacja chwytaka)
Maksymalny przeptyw 30 I/min
Cisnienie 300 bar
Sterowanie Proporcjonalne jako opcja

Odwrdcony sitownik tyzki (funkcja chwytaka)
Maksymalny przeptyw 120 I/min
Cisnienie maksymalne 300 bar






MECALAC POLSKASP.Z 0. 0.
CENTRALA

Ul. Jaworowa 1

43-170 kaziska Gdrne, Polska
Tel. +48 32 221 32 19

ODDZIAL

Ul. Brzozowa 2, Sleza
55-040 Kobierzyce, Polska
Tel. +48 71 390 12 26

MECALAC FRANCE S.A.S.
2, avenue du Pré de Challes
Parc des Glaisins — CS 40230
Annecy-le-Vieux

FR - 74942 Annecy Cedex
Tel. +33 (0)4 50 64 01 63

MECALAC BAUMASCHINEN
GMBH

Am Friedrichsbrunnen
D-24782 Bldelsdorf

Tel. +49 (0) 4331 351 0

MECALAC CONSTRUCTION
EQUIPMENT UK LTD

Unit 1, Mallory Way

Gallagher Business Park
Coventry, CV6 6PB, UK

Tel. +44 (0)24 7633 9400

MECALAC i$ MAKINELERI
SAN. VE Tic. LTD. $Ti.
Ege Serbest Bolgesi

Zafer SB Mahallesi_GUndUz“SoKak No:17/1
35410, Gaziemir - Izmir - TURKIYE

Tel. +90 232 220 11 15

Dokumenty i dane techniczne moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia. Zdjecia nie sa umownie wiazace. Maszyny pokazane na zdjeciach moga miec¢
wyposazenie dodatkowe Iub inne niz lokalnie dostepne. Aby sprawdzi¢ opcije dostepne w danym regionie, nalezy sie skontaktowac z dealerem firmy MECALAC.
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